
Вид в разрезе 1327747 EOA-UR3510-PSH 22-1

Данный вид в разрезе показывает работу, а также различные функции и 
дополнительные возможности продукта. Характеристики продукта и непосредственно 
применимую информацию, содержащуюся в данных статьях, можно найти в технических 
характеристиках, чертежах и др.

Все компоненты Plug & Work подготовлены для прямого механического и электрического 
подключения к роботам Universal Robots типоразмеров 3, 5, 10 и 16. В зависимости от 
требований можно выбрать различные захваты и исполнительные компоненты. 
Пневматические захватные блоки дополнительно оснащены микроклапанами, что означает, 
что внешние клапаны не требуются.

1 Захват Co-act

для реализации коллаборативных приложений

2 Электрический захват

для гибкой обработки заготовок

3 Пневматические захваты

для классической и надежной обработки заготовок



4 Системы смены

для смены различных захватов и исполнительных механизмов вручную

5 Датчик силы и момента

для измерения и обработки усилий и моментов на руке-манипуляторе
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